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Achssysteme HS2

Kundendaten
Firma: Bearbeiter:
Ansprechpartner Technik: Datum:
Ansprechpartner Einkauf: Projektname:

Projektplan

Stückzahl: _____________________ Zeitraum: _____________________

Systemdaten

Gesamtmasse m [kg] Systemtyp:

X-Achse Y-Achse

Typ Achse:

Hublänge Achse [mm]:

Zyklusbeschreibung (Verfahrweg, Zeit, Geschwindigkeit, Beschleunigung sowie Nebenzeiten (Pause, Greifzeiten etc.))

Verfahrweg [mm] Gesamtzykluszeit __________ [s]
Fahrt 
Nr.

X-Achse Y-Achse Pos.- Zeit 
tpos [s]

vmax 
[m/s]

amax  
[m/s2]

Pause 
tpause [s] Beschreibung der Fahrt bzw. der Nebenzeiten

1
2
3
4
5
6

Lage der Achse im Raum
Zweiachssystem Typ HS2

Y-Achse

X-Achse

z F

z m
y F

F z
F y

y m

m

F Antrieb

m

xm

Fx
Fy

xF

ym

yF

Anbindung der Masse an 
der Systemschnittstelle:
xm = [mm]
ym = [mm]
zm = [mm]

Externe Kräfte:
Fx = [N]
Fy = [N]
Fz = [N]

Krafteinleitungspunkt:
xF = [mm]
yF = [mm]
zF = [mm]

Betriebsdaten

Zyklen/Stunde: _________ Stunden/Tag: _________ Tage/Jahr: _________
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Optionen
Merkmal Standard Option
Endschalter:   A   Ohne
Energiekette:   Keine   X-Achse   X- u. Y-Achse
Antriebsschnittstelle:   Ohne   Rechts   Links
Sonstige System- 
optionen:

X-Achse Y-Achse
Motor-/Getriebe- 
Adapter:

  Ohne 

  Mit Adapter für Motor 

Typ: _______________________________ 

Hersteller: _________________________

  Mit Adapter für Getriebe 

Typ: _______________________________

  Ohne 

  Mit Adapter für Motor 

Typ: _______________________________ 

Hersteller: _________________________

  Mit Adapter für Getriebe 

Typ: _______________________________

Getriebe:   Ohne Getriebe 

  Gemäß Auslegung 

   Mit angebautem  
Neugart-Getriebe

Typ: _______________________________ 

Übersetzung: _______________________

  Ohne Getriebe 

  Gemäß Auslegung 

   Mit angebautem  
Neugart-Getriebe

Typ: _______________________________ 

Übersetzung: _______________________

Sonstige  
Achs-Optionen: 
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Anwendung (Branche, Maschine, Applikation, Umgebungsbedingungen, Skizze)

Zubehör

  HIWIN-Servomotor Bremse   Mit Motorbremse   Ohne Motorbremse

Encoder   23 bit Absolut Singleturn   23 bit Absolut Multiturn

  HIWIN-Antriebsverstärker Schnittstelle   EtherCAT CoE   PROFINET

  Schritt-Richtung/+-10 V

  _________

  Motorleitung   3 m   5 m   10 m   _________

  Encoderleitung   3 m   5 m   10 m   _________

   Verlängerungsleitung 
für Endschalter   3 m   5 m   7 m   10 m   15 m

  Weitere Leitungen   USB-Parametrierleitung   E/A-Leitung   STO-Leitung, 3 m

  Netzfilter

  Nutensteine Anzahl: _________ VPE (10 Stk.)

  Spannprofile Anzahl: _________ VPE (4 Stk.)

  Zentrierhülse Anzahl: _________ VPE (10 Stk.)

  Nutabdeckung, 2 m Anzahl: _________ VPE (5 Stk.)

  Abdeckung für Antriebsblock Anzahl: _________ Stk.

  Wellenzapfen Anzahl: _________ Stk.
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